// 引脚定义
#define PIR_SENSOR_PIN 20  // HC-SR501的OUT引脚连接到ESP32-C6的GPIO20
#define LED_PIN 18         // LED的IN引脚连接到ESP32-C6的GPIO18

// 状态变量
bool motionDetected = false;  // 检测到运动的状态
unsigned long lastMotionTime = 0;  // 最后一次检测到运动的时间
const unsigned long lightOffDelay = 5000;  // 人离开后延迟关灯的时间(毫秒)

void setup() {
  // 初始化引脚模式
  pinMode(PIR_SENSOR_PIN, INPUT);  // PIR传感器作为输入
  pinMode(LED_PIN, OUTPUT);        // LED作为输出
  
  // 初始化串口通信(用于调试)
  Serial.begin(115200);
  
  // 初始状态关闭LED
  digitalWrite(LED_PIN, LOW);
  
  // 系统启动提示
  Serial.println("人体感应灯系统启动中...");
  delay(2000);  // 等待PIR传感器初始化稳定
  Serial.println("系统就绪");
}

void loop() {
  // 读取PIR传感器状态
  motionDetected = digitalRead(PIR_SENSOR_PIN);
  
  // 如果检测到人体活动
  if (motionDetected) {
    digitalWrite(LED_PIN, HIGH);  // 点亮LED
    lastMotionTime = millis();    // 更新最后活动时间
    Serial.println("检测到人体活动，灯已打开");
  } else {
    // 如果超过延迟时间仍未检测到活动，则关闭LED
    if (millis() - lastMotionTime > lightOffDelay) {
      digitalWrite(LED_PIN, LOW);  // 关闭LED
      Serial.println("未检测到人体活动，灯已关闭");
    }
  }
  
  delay(100);  // 短暂延迟，避免频繁检测
}
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